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Elektromagnetyczne hamulce tarczowe pradu
przemiennego  wlaczane  sprezynowo, luzowane
elektromagnetycznie typu HZg, przeznaczone do
hamowania wirujacych czg¢sci maszyn i ich doktadnego
pozycjonowania. Stosowane jako hamulce
pozycjonujace i bezpieczenstwa. Wysoka powtarzalno$é
takze przy duzej ilosci tagczen. Hamulce charakteryzuje
stosunkowo prosta budowa, mozliwo$¢  regulacji
parametréw hamulca takich jak moment hamowania.

Moment hamowania moze by¢ regulowany poprzez

odpowiednia konfiguracje uktadu sprezynowego.

Dodatkowa zaleta jest stabilna praca - szczegdlnie

istotne gdy urzadzenie jest obstugiwane przez kilka

napedéw pracujacych dodatkowo zZ duza

czestotliwo$cig taczen. Konstrukcja hamulca gwarantuje prosty i bezproblemowy montaz. Do
dyspozycji sa rézne opcje wykonan pod wzgledem wyposazenia, zasilania hamulca, warunkéw
klimatycznych stosowania, pozwalajac na wybor odpowiedniej opcji do konkretnych warunkéw
uzytkownika.

Wyréznia je dynamiczna praca charakterystyczna dla elektromagnetycznych urzadzen pradu
przemiennego, uzyskuja zatem bardzo krdtkie czasy dziatania (hamowania i luzowania), a przy
skomplikowanej budowie elektromagnesu zapewniaja jednak prostot¢ uktadu sterowania — potaczenia
ze zrédtem pradu przemiennego np. zaciskami skrzynki przytaczeniowej silnika stanowig zwarta pod
wzgledem mechanicznym i elektrycznym konstrukcje.

Przeznaczone do wyhamowania wirujacych cze$ci maszyn a zadaniem ich jest:
% hamowanie awaryjne w celu zapewnienia funkcji bezpieczenstwa napedu,
+* unieruchamianie mechanizméw wykonawczych maszyn, spetniajac funkcje¢ ich pozycjonowania,

R/

« zredukowanie do minimum wybiegu napedow (wzgledy bezpieczenstwa poparte przepisami UDT),

% zabudowany na silniku elektrycznym hamulec tworzy razem silnik samohamowny, zespo6t
napedowy spetniajagcy wymogi co do bezpieczenstwa uzytkowania i pozycjonowania napedu.

Hamulce wykonywane s3 na typowe napigcia pragdu przemiennego: 3x230, 3x400, 3x500,
3x690Vco pozwala na szerokie zastosowanie.

Typ hamulca
H(Z,Y)g 90 | H(Z,Y)g 100 | H(Z,Y)gl12 | H(Z,Y)g 132 | H(Z,Y)g 160 | H(Z,Y)g 180
3x 230,400,500, 690 V
50, 60 Hz
Moc o [W] 60 80
Znamionowy
moment hamowania

Parametry Jedn

Napigcie zasilania [V]

(Nm] 60

Max. Obroty | min!

Masa G K 10,4
g

T -25 +

to.1 10 10 11
10,9 10 20 35

Temperatura
otoczenia

Czas zadziatania *

to - czas luzowania ( od zataczenia pradu do spadku momentu hamowania do 10% Myom.)
too - czas hamowania (od wylaczenia pradu do osiagnigcia 90% Myom)

Wartosci czaséw luzowania i hamowania sa podane jako orientacyjne, zaleza bowiem od zabudowy, temperatury, sposobu zasilania
elektrycznego.
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Typ D6
H(Z,Y)g 90 3xM6
H(Z,Y)g 100 3xM6
H(Z,Y)g 112 3xM8
H(Z,Y)g 132 3xM8
H(Z,Y)g 160 3xM10x1,25
H(Z,Y)g 180 3xM10x1,25
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TARCZA MOCUJACA
DZWIGNIA RECZNEGO LUZOWANIA
SRUBY ZWALNIAJACE

TARCZA MOCUJACA , DZWIGNIA i
RECZNEGO LUZOWANIA SREDNICA TULEJKI
TARCZA MOCUJACA , SRUBY

ZEBATEJ d(H7)
ZWALNIAJACE

WIELKOSC MECHANICZNA
90,100, 112, 132, 160, 180

HAMULEC BEZ OTWORU D4 W ELEKTROMAGNESIE

NAPIECIE PRACY [V AC]

3x230, 3x400, 3x500V, 3x690 50 lub 60 Hz

NOMINALNY MOMENT HAMOWANIA [Nm]
H(Z,Y)g 90|H(Z,Y)g 100|H(Z,Y)g 112| H(Z,Y)g 132 | H(Z,Y)g 160 [H(Z,Y)g 180

200 STOPIEN OCHRONY
133 300

100 250 Y
66 200 Uszczelnienie V-ring

Wykonanie podstawowe

44 Uszczelnienie dodatkowe + V-ring
33

Uszczelnienie specjalne + ostona

PRZYKLAD: WYKONANIE KLIMATYCZNE
WEDLUG NORM: np. MT, TH

HZg 132 . 3x400V 50Hz 100Nm IP54 d35

Producent zastrzega sobie prawo do zmian w wyniku rozwoju konstrukcji.
Mozliwos¢ wykonan specjalnych po uzgodnieniu z producentem.
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